A
4X90°=360° L, .98 _ 325 H0°=360°
2\ j A _ _ -
' ——
| o L A === Y | O
2 < 5 '_“ g — /\ Y <
o) Q| & Q el =) 5
= > Sy RlY—= ! =
= ! ——| |(|43 A
1 oS ]
163 |49 N|—
212 | ©®
- L2 _
- - C
P
- 30 _ S M8x25 o
— o
A —» o0
i 2l !
i _ — N 5
“y o !
| o 27 -0,1
A > -— -
AN
sensori:yp L'I L2 ¢D'I | BemerkUI:‘gl Au%be Anderungs.Nr.: Anderung Tag Name Signatur Ll:rJS:TZTl:Tus 11.1:1'9‘12009 Bh;ir;:r Sig;w::r
RLS 8 Bit |20 (232| 82 | 8 Bit Encoder mit sin/cos ®
RLS 12 Bit | 33 |245]| 89 12 Bit SS| 2 S
Resolver | 32 (244| 86 Typ:LTN RE-15-1-67 V Seort
Sensorlos | 5 217 60 - Werotof Benennung
PERMM/’ PMS 156 Wasser / Water
OTOR MaBe ohne
oen DIN T188 MaBblatt
Mittel Mart-Nr.:
Pt 445 (7673 83083.00 MaBstob zeichnungs . A3
Telefax +49 (0)7673-82087-99 1 :5 PMS 156000WG
2 3 4 5




Prozentuales Nennmoment / % of rated torque

Drehzahl / Drehmoment-Verhalten von PMS-Motoren

Speed / Torque Behaviour of PMS Motors
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Wirkungsgrad / Efficiency / %

100

Synchron-Scheibenlaufer, Reihe PMS Wirkungsgrad als Funktion der Drehzahl
Synchronous disk motor, sequence PMS Efficiency as a function of speed
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