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Prozentuales Nennmoment / % of rated torque

Drehzahl / Drehmoment-Verhalten von PMS-Motoren

Speed / Torque Behaviour of PMS Motors

|—m— Luftkiihlung ——Wasserkiihlung |

320
300 -
280 A
260 -
240

\\
o

220 -
200

180

160
140

120 -
100 -

\\.

80
60 -
40

20

10

15

20

25

30

35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 8 90 95 100

Prozentuale Nenndrehzahl / Percentage of rated speed Perm Motor GmbH



Wirkungsgrad / Efficiency / %

100

Synchron-Scheibenlaufer, Reihe PMS Wirkungsgrad als Funktion der Drehzahl
Synchronous disk motor, sequence PMS Efficiency as a function of speed
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